
MOTEUR ASYNCHRONE 
 
PRESENTATION 
Le Moteur ASynchrone (MAS) est l'un des principaux actionneurs électriques utilisés dans l'industrie. 
D'une puissance allant de moins d'un kiloWatt, à plusieurs dizaines de MW, les MAS équipent la majorité 
des équipements suivants : machines-outils, monte-charges, tapis-roulants, compresseurs ... 
Le moteur asynchrone est utilisé quand on dispose d'une source d'alimentation alternative (réseau EDF 
triphasé ou monophasé). Il est robuste et d'un entretien limité (pas de contact glissants). Ce qui réduit 
l'usure et permet un fonctionnement sûr (sans étincelle). 
 

 
SYMBOLE 

 
 
RAPPELS SUR LE RÉSEAU TRIPHASÉ 
Le réseau triphasé est constitué de 3 phases, d'un neutre et d'une terre. La tension entre une des phases et 
le neutre est appelée tension simple (230V efficace) alors que la tension entre deux phases est appelée 
tension composée (400V). Les 3 tensions sinusoïdales de fréquence 50 Hz sont déphasées de 120° (2π/3) 
les unes par rapport aux autres. 
 

 



 
 

 
 

DÉFINITIONS / RELATIONS  
 
VITESSE 
Elle s'exprime soit en tours par minute (notée N en tr/min) soit en radians par seconde (notée Ω en rd/s) : 

 
 
VITESSE DE SYNCHRONISIME Ns (ROTATION DU CHAMP TOURNANT) 
C'est la vitesse de rotation du champ tournant qui entraîne le rotor : 
 

 
 
GLISSEMENT g 
Le glissement exprime la différence entre la vitesse de synchronisme et la vitesse réelle du rotor 
 

 
 



BILAN DES PUISSANCES / RENDEMENT 
 
PUISSANCE UTILE Pu 
C'est la puissance mécanique produite par le moteur pour entraîner la charge : 
 

 
PUISSANCE ABSBORBÉE PAR LE MOTEUR Pa 

 
RENDEMENT η 

 
 

 
COURBES CARACTÉRISTIQUES 
 
COUPLE UTILE EN FONCTION DE LA VITESSE 
 

 
 



MOTEURS ASYNCHRONES MONOPHASÉS 
Ces moteurs sont utilisés dans des applications domestiques (moteurs de machines à laver, ouvre-
portail...). 
 
Un enroulement alimenté par un courant sinusoïdal (système monophasé) produit un champ magnétique 
équivalent à deux champs tournant en sens inverse : 

 
 
 
IDENTIFICATION DES CARACTÉRISTIQUES TECHNIQUES D'UN  MOTEUR ASYNCHRONE 
À PARTIR DE SA PLAQUE SIGNALÉTIQUE 
 

 
 
CALCUL DU GLISSEMENT 

 

 

Cette propriété est utilisée dans les moteurs 
asynchrones monophasés. Cependant, si aucun 
dispositif supplémentaire n'est mis en oeuvre, le 
moteur asynchrone monophasé ne démarrera pas. Ce 
moteur dispose d'un système de démarrage fournissant 
le couple de démarrage et déterminant le sens de 
rotation. Il est pourvu d'un enroulement auxiliaire mis 
en série avec un condensateur. Cet enroulement est 
donc parcouru par un courant déphasé par rapport à 
celui qui parcourt l'enroulement principal. Il suffit 
d'inverser l'enroulement auxiliaire pour que le moteur 
tourne dans l'autre sens. 
 

 



CALCUL DE LA PUISSANCE D'ENTRÉE 

 
 
CALCUL DE LA VITESSE DE ROTATION D'UN MOTEUR 
 

 
 
Branchement étoile ou triangle  
Il y a deux possibilités de branchement du moteur au réseau électrique triphasé. Le montage en 
étoile (D) et le montage en triangle (Y).  Avec un branchement en étoile, la tension aux bornes 
de chacune des bobines est d'environ 230V.  Dans le montage en triangle, chacune des 
bobines est alimentée avec la tension nominale du réseau (400V). On utilise le montage étoile 
si un moteur de 230V doit être relié sur un réseau 400V ou pour démarrer un moteur à 
puissance réduite dans le cas d'une charge avec une forte inertie mécanique. 
 

  


